Rovins Nano

Compacto e sistema de ;
navegacado inercial de custo
efetivo para navegacdo ROV
(Veiculo Operado Remotamente)

Rovins Nano funde o Sistema de Navegagdo Inercial (INS) Exail estabelecido
de alta qualidade com a nossa Unidade de Medida Inercial (IMU)
competitiva. E construido com base na tecnologia de estado sélido do
Giroscépio de Fibra Otica (FOG) de renome da Exail e na experiéncia em
instrumentacdo offshore. O Rovins Nano oferece a estabilidade e a precisdo
imbativeis da posicdo de inércia, simplificando simulfaneamente o
funcionamento gracas a gestdo autdnoma dos sensores externos. Rovins
Nano ¢ a solucdo de navegagdo que vocé pode contar, trazendo um nivel

adicional de seguranca em caso de sensores auxiliares deficientes.

RECURSOS APLICAGOES

* Norte verdadeiro, rotagdo e inclinagdo, taxas de rotacdo » OP(operacional) & Navegagcdo ROV

» DVL (Registrador de Velocidade Doppler) e sensor de densidade ¢ IRM (Gerenciamento Integrado de Riscos)
disponivel como opcdes ¢ MWSK

* Interface ofimizada com o Ramses (Transceptor inteligente LBLe ¢ Inspegdo
LBL esparso) para expandir as operacoes * Dragagem

* Web GUI (Interface Grdfica do Usudrio na Web) e comandos de
controle serial de legado

* Auténomo, pequeno e leve

BENEFICIOS

» Posicdo de inércia e velocidade, disponiveis com ou sem a DVL

» Arquitetura aberta; para marcas de sensores de terceiros: DVL,
USBL (Linha de Base Ultracurta), LBL (Linha de Base Longa),
sensor de densidade...

* Melhoria da matriz esparsa para a sua rede LBL existente

* Interface idéntica a Rovins, Phins, Octans INS

* livre de ITAR(Regulamentos de Trdfico Internacional de Armas),

exportacdo rdpida sob as regulacdes da O&G

» Custo efetivo: melhor ROI (Retorno sobre o Investimento), TCO

(Custo Total de Propriedade) menor



ESPECIFICAGCOES TECNICAS

Desempenho/Caracteristicas

Precisao de posigao!"

Com GNSS (Sistema de Satélite de Navegacdo Global)/USBL/LBL

Trés vezes melhor que GNSS/USBL/LBL

Desempenho em linha reta assistido por DVL

0.20 %TD (CEP 50)

Oftimizacdo da performance em condicdes tipicas assistido por
DVL

0.04 %TD (CEP 50)

Sem assisténcia por 60s / 120s

0.6m / 2.2m (CEP50)

Precis&o de dire¢ao@®

Com GNSS (ou USBL/LBL) & DVL

0.10 graus de latitude secante RMS (Raiz Quadrada Médial)

Com GNSS ou DVL ou USBL/LBL

0.15 graus de latitude secante RMS

Precisdo na dinédmica de rotacdo e inclinacdo (sem assisténcial)

0.05 graus RMS

Faixa Operacional / Ambiental

Temperatura de Operacdo/Armazenamento

-20 to 55°C /-40 to 80°C

Faixa dinémica da taxa de rotatividade

até 250° /seg

Faixa dinémica de aceleracdo

59

Faixas de inclinacdo e rotacdo do rumo

0 to +360 graus / £180 graus / +90 graus

MTBF (Tempo Médio entre Falhas)

150,000 horas (sistema observado)
500,000 horas (FOG + Acelerémetros)

Robusto para ambientes agressivos, d prova de choque e

Robusto para ambientes agressivos, & prova de choque e vibracdo

vibracdo

Grau de Profundidade 6,000 m
Caracteristicas Fisicas:

Material Titanio

Peso no ar/na dgua 11.2kg/ 6.5kg

Montagem (& in mm)

Cavidades 8 @ 6.5

Dimensdes (@ x Hin mm)

@178 x 266 mm

Conectores 3 x 12 pinos, 1 x 26 pinos SEACON

Interfaces
GNSS / USBL / LBL / DVL / EMLOG (Registro eletromagnético) / DEPTH /

Sensores CTD(Sensor de Condutividade/Temperatura/Profundidade) / SVP(perfilador
de velocidade do som)

Série 5 portas: RS422 or RS232

Ethernet 10/100 Mbits, UDP/TCP (cliente / servidor) / servidor da web (GUI)

Pulsa¢cdo 1 enfrada por PPS (Pulsacdo por segundo)

Entrada/Saida 7i Configurdvel / 50, Padroes industriais: NMEA, ASCII, Exail STD BIN etc., mais

de 130 protocolos de saida

Taxa de transferéncia

Até 460 kbaud

Taxa de saida de dados

0.1 Hz a 200 Hz

Fonte de alimentacdo/consumold

24VDC (20-32V) /< 14 W

(1) CEP, 50% de probabilidade de erro circular.

(2) Desempenhos tipicos, dependendo das caracteristicas do sensor externo.
(3) Valores RMS

(4) Latitude Secante = 1/Latitude Co-seno

(5) Consumo de energia da propria Rovins, sem levar em conta o consumo de sensores externos, valor tipico de 24 \V e temperatura ambiente.
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Weight in air : 10 Kg
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